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摘 要 针对II法几何中的一些堆点．着重用实例说明运用辅助球面法能枝简便解II法几何 

中的问j鼍。 

关蹙词 苎丝 重量·!堕 舅 n ． 
中田法分类号 204．2 

在嘶法几何问题中、经常需要作辅助线、辅助平面(球面)、辅助柱面等等。采用什么几何 

要素作辅助面(线)，要分析具体情况；但有时明明可用辅助线(平面)来辅助作图，却使解艇 

烦琐，或行不通；而这时改用其它方法，如辅助球面法却能简便地解决。 

1 例 题 

例 1 在直线 ,4B上我出与点 c距离为 10Ⅲ 的点 

分析：该题解法较多，常用办法是形成△d ，用投影变 

换得到 △d日C实形；再在 ,4B线上找到 C点距离为 10Ⅲ 的 

点；然后返回到V／H投影点，较烦琐。若换成用辅助球面法 

则方便些。我们可以首先分析到与点 C定长的点的轨迹是 

以 C点为球心．定长为半径的球面：然后利用A8线为水平 

线的特点．进而求出A8线与球面的贯穿点 ．D两点来，即 

为所求。但是，当 ／,B线为一般直线时采用辅助球面法就不 
一 定简便 ；因为求贯穿点时需要 ／,B线为实长。 

具体作圈步骤：I)以 c c为圆心作半径为 10—一 的圆， 

过 o 6作水平面 P截交球面为一纬圆。 

围 l 求 加 舞}上与 C点距离 

10m咀的点 D． 

2)纬圆的水平投影与 曲 交点 和 e d 即为题目所求的点。 

例 2 已知线段 A8的正面投影、线段 船 的两面投影、两线段夹角为 45~，试求出直线 

／,B的水平投影。 

分析：设想以船 为角平分线，过 曰点作以BC线为对称的两垂直线；在 船 上任取一 

点0为圆心作一球面与两垂直线相切，困A8与船 夹角为45。，则A8必与该球面相切。 
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作图步骤：1)求作船 的实长 6。 c1 ，在其上任意点0 为球心作球面内切于9o。角，半径 

为4T／EbI DI ； 

2)作皿 投影面平行于 船 ．AB与 船 夹角 45。必与球面相切，同时必与过 

8 6作的辅助正垂面P与球的纬圆嚣相切。这样按A点的投影规律，在 岛／ 投影体系中， 

作出 。：来，再求出 。来。(此题有两解，另一解未作出)。 

例 3 求出圆柱与圆锥正交时的最右点。 

分析：有的论文中为了作出这最右点曾采用相贯线的教学模型来得出最右点的坐标， 

从而求出。作者认为可用球面法作出，使问题简便。因为作圆锥正交圆柱的最小半径球面得 

到的相贯线点即为最右点 。作图步骤略。 

圉2 利用作南平分践的辅助球面的相切性 

例 4 求出圆柱与圆锥上最前最后点 

分析：原题是一用球面法求圆柱与圆锥相贯线 ，但 

相贯线上最前最后点难以确定。我们可以采用换面法结 

合球面法。如图 4在 V投影面过圆柱的轴线作一正垂截 

面 P，P面与圆柱交线是圆柱表面上最前最后的两条素 

线。切圆锥为一椭圆，它们阃交点即为相贯线上的最前 

最后点。 

作图步骤：1)先求出椭圆的短轴IⅡ(P平面与圆 

锥正视转向线交点问的中点即为I、Ⅱ的正面投影)；然 

后以IⅡ(IⅡ=12)为直径在 V投影面作辅助圆，再由 

椭圆长轴的端点作辅助圆的切线 (即为设立新投影面的 

投影方向)。 

围 3 用辅助球面法术曩右点 

2)作出椭圆的新投影，投影为圆，再画出 圉4 用辅助球面法求曩前最后点 

圆柱最前最后两条素线的新投影，这样便可求出此相贯线上最前最后点 、̂ 了。 
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2 结 论 

由以上几例，可以得出下面几点。 

1)在关于空间等同距离问题中，可试用辅助球面法以获得简便解决。 

2)在曲面与曲面相交中，若运用辅助球面法时必须两曲面都具有圆形正剖面o 

3)用球面作辅助面解题的关键是确定球心的位置和球面半径的大小，需通过具体的 

分析来确定。 

4)在应用辅助球面法时，对一些难以得到的点可结合换面解决。 
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